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Heben, Bewegen, Transp

Projektplanung
Kranarbeiten
Schwertransporte

Maschinenumziige
Industriemontagen
Reinraummontagen

stark.

Wir sind in Deutschland zuhause, aber weltweit in Einsatz. Neben unserer Zentrale in Mainz
sind wir auch mit einem Standort in Frankfurt vertreten, so daf wir im gesamten Rhein-Main-
Gebiet kurze Anfahrtswege haben und vielen Unternehmen einen direkten Ansprechpartner
ganz in ihrer Nihe bieten kénnen.

Mit unserer grofen Projektplanungs-Abteilung sind wir in der Lage, fiir jeden Kran- oder
Transporteinsatz eine maRgeschneiderte, konomische und zuverldssig umsetzbare Lésung
zu erarbeiten. Wo es sinnvoll ist, entwickeln wir auch Equipment selbst, wie zum Beispiel un-
ser modulares Spreiztraversensystem, das uns eine enorme Flexibilitidt beim Anschlagen von
Lasten erlaubt. Wir haben Erfahrungen im Bereich Kraftwerksbau, Windkraft On- und Off-
shore, Tunnelbau und Einsitze in komplexen Industrieanlagen.

Fiir Fragen zu Threm Projekt stehen wir Thnen gerne zur Verfiigung. Den passenden Ansprech-
partner finden Sie auf unserer Website oder Sie lassen sich von unserer Zentrale weiter-

verbinden. Telefon:

+49(0)6131-96296-0
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R, = Allradlenkung - All-wheel steering - Direction toutes roues - Tutti gli assi sterzanti - Direccion en todos los ejes - lMoBopoT Bcemu konecamu

MaBe - Dimensions - Encombrement - Dimensioni -

A B (¢} D E
100 mm*
14.00 R 25 (385/95 R 25) 2113
16.00 R 25 (445/95 R 25) 3600 3500 3600 2101 3419 3124
* abgesenkt - lowered - abaissé - abbassato - suspensioén abajo - Waccu ocakeHo

Dimensiones - Paamepbl mm

F G H

1648 19° 17°

[



Gewichte

Weights
Poids ¢ Pesi
Pesos * Harpysku

Achse - Axle Gesamtgewicht - Total weight t
Essieu - Asse Poids total - Peso totale t
Eje - MocTbl Peso total - O6Luuit Bec, T

Traglast - Load t Rollen - No. of sheaves Strange - No. of lines Gewicht - Weight kg
Forces de levage - Portata t Poulies - Pulegge Brins - Tratti portanti Poids - Peso kg
Capacidad de carga - ['py3onoabemMHOCTb, T Poleas - KaHaTHbIx 610K0B Reenvios - 3anacoska Peso - Co6cT. Bec, Kr
35 5 10 265
22,4 3 7 165
10 1 3 145
33 - 1 75
Geschwindigkeiten

Working speeds
Vitesses ¢ Velocita
Velocidades ¢ Ckopoctn

95 | 145 | 23 36 56 80 9,5 23 | 10,5 | 16 | 255 | 39 61 80 | 10,5 | 25,5
> 60 % 60 %

14.00 R 25 (385/95 R 25) 16.00 R 25 (445/95 R 25)

v/

Antriebe Drive stufenlos  infinitely variable Seil ¢/ Seillinge Rope diameter / length Max. Seilzug Max. single line pull

Mécanismes Meccanismi en continu continuo Diamétre Longueur du cable Diametro / lunghezza fune  Effort au brin maxi. Mass. tiro diretto fune
Accionamiento MpuBoAbI regulable sin escalonamiento 6ecctyneHuato Didmetro / longitud cable [uametp / anuHa Tiro méx. en cable Makc. TAroBoe ycunve

m/min fiir einfachen Strang - single line
0 - 120 m/min au brin simple - per tiro diretto - a tiro directo 13 mm /165 m 34 kN
M/MWH NP1 OSHOKPATHOM 3anacoBKe

9 E

min”!
360° -
D=8 06/MWH
ca. 45 s bis 81° Auslegerstellung - approx. 45 seconds to reach 81° boom angle
N\ env. 45 s jusqu‘a 81° - circa 45 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 81°
aprox. 45 segundos hasta 81° de inclinacién de pluma - ok. 45 cek. Ao BbiCTaBneHKUA cTpenbl Ha 81°

env. 65 s pour passer de 10,5 m — 35 m - circa 65 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 10,5 m - 35 m
aprox. 65 segundos para telescopar la pluma de 10,5 m — 35 m - ok. 65 cek. A0 BblABWKeHHA oT 10,5 M [0 35 M

ca. 65 s firr Auslegerlange 10,5 m — 35 m - approx. 65 seconds for boom extension from 10.5 m - 35 m
4 /

RIGA MAINZ
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LTM 1040-2.1

Traglasten

Lifting capacities T
Forces de levage * Portate

Tablas de carga * Fpysonogsemnocrn

10,5-35m 360° u6,5 t
b = gm=g EN
; 10,5m 15,4 m 20,3m 252 m 30,1m 32,6 m 35m /5
> m * o o ox o o ox - m
2,5 40 25
3 35,4 30,6 19,7 15,4 3
3,5 32,9 28,2 20,2 15,5 17,5 13,1 3,5
4 29,8 25,6 20,6 15,6 18 13 15,1 10,4 4
4,5 26,7 23,5 21,2 15,9 18,3 13 14,8 10,3 10,7 75 4,5
5 24,3 21,6 21,3 16,1 18,8 12,8 14,3 10,2 10,6 7.4 9 5,6 5)
6 20 18,5 18,8 16,4 18,7 12,5 13,3 10 10,2 7,2 8,8 5,4 7,4 3,7 6
7 15,6 15,4 15,7 15,6 15,3 12,4 12,4 9,9 9,6 7 8,5 5,2 7,2 3,5 7
8 13 13 12,8 12,3 11,5 9,7 8,9 6,8 8,1 5 6,9 3,3 8
9 10,7 10,7 10,8 10,8 10,4 9,2 8,4 6,5 7,7 4,8 6,6 2,8 9
10 9 © 9,1 9,1 9,1 8,9 7,9 6 7,3 4,6 6,3 2,6 10
11 7,7 7,7 7,8 7,8 7,9 7,9 7,4 5,8 6,9 4,5 6,1 2,5 11
12 6,7 6,7 6,8 6,8 6,9 6,9 6,9 57 6,5 4,3 5,8 2,4 12
13 6 6 6,1 6,1 6,1 5,6 6,1 4,2 5,6 2,3 13
14 53 5,3 54 5,4 5,4 53 55 41 5,4 2,2 14
15 4,7 4,7 4,8 4,8 4,9 4,9 4,9 3,9 4,9 21 i)
16 4,3 4,3 4,3 4,3 4,4 4,4 4,4 3,8 4,4 2 16
17 3,8 3,8 3,9 3,9 3,9 3,9 4 3,7 4 1,9 17
18 3,5 3,5 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 1,8 18
19 3,2 3,2 3,3 3,3 3,3 3,3 3,3 1,6 19
20 29 2,9 3 3 3 3 3 1,4 20
21 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 2,8 1,2 21
22 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 1,1 22
23 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3 0,9 23
24 21 2,1 2,1 21 21 0,8 24
25 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 0,7 25
26 1,7 1,7 1,7 1,7 1,8 26
27 1,5 1.5 1,6 1,6 1,6 27
28 1,4 1,4 1,5 28
29 1,3 1,3 1,3 29
30 1,2 30
31 1.1 31
* nach hinten - over rear - en arriére - sul posteriore - hacia atras - ctpena noBepHyTa Hasaa t_196_00226_00_000 / 00009_00_000
** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione - cargas telescopables - TeneckonupoBaHue noa Harpy3Koi
10,5-35m 360° “3,3 t
[
T (; )| |s===s EN
T o & ]
! 10,5m 15,4 m 20,3 m 252m 30,1 m 32,6 m 35m ‘ !
«— m o o o o o o - m
3 30,4 19,7 15,4 3
3,5 27,8 20,2 15,5 17,5 13,1 3,5
4 25,3 20,6 15,6 18 13 15,1 10,4 4
4,5 23,1 21,2 15,9 18,3 13 14,8 10,3 10,7 7,5 4,5
5 21,3 21 16,1 18,4 12,8 14,3 10,2 10,6 7,4 9 5,6 5
6 17 16,7 16,1 15,4 12,5 13,3 10 10,2 7,2 8,8 54 7,4 3,7 6
7 13 13,4 13,4 12,5 12,2 11,7 9,9 9,6 7 8,5 5,2 7,2 3,5 7
8 10,7 10,7 10,5 10,5 9,9 9,6 8,9 6,8 8,1 5 6,9 3,3 8
9 8,7 8,7 8,8 8,8 8,5 8,5 8,1 6,5 7,7 4,8 6,6 2,8 9
10 7,3 7,3 7,4 7,4 7,3 7,3 7 6 6,9 4,6 6,3 2,6 10
11 6,2 6,2 6,3 6,3 6,4 6,4 6,2 5,8 6,1 4,5 5,9 2,5 11
12 53 53 5,5 5,5 5,6 5,6 5,5 5,5 5,4 4,3 53 2,4 12
13 4,8 4,8 4,8 4,8 4,8 4,8 4,8 4,2 4,7 23 13
14 4,2 4,2 4,3 4,3 4,3 4,3 4,2 4 4,2 2,2 14
15 3,7 3,7 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,7 21 15
16 3,3 3,3 3,4 3,4 3,4 3,4 3,4 3,4 3,4 2 16
17 2,9 2,9 3 3 3 3 3,1 3,1 3 1,9 17
18 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 1,8 18
19 2,4 2,4 2,4 2,4 2,5 2,5 2,5 1,6 19
20 21 21 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2 1,4 20
21 1,9 1,9 1,9 1,9 2 2 2 1,2 21
22 1,7 1,7 1,7 1,7 1,8 1,8 1,8 1,1 22
23 1,5 1,5 1,6 1,6 1,6 0,9 23
24 1,4 1,4 1,4 1,4 1,4 0,8 24
25 1,2 1,2 1,2 1,2 1,3 0,7 25
26 1,1 1,1 1,1 11 11 26
27 1 1 1 1 1 27
28 0,9 0,9 0,9 28
29 0,8 0,8 0,8 29
30 0.7 30

** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione - cargas telescopables - TeneckonupoBanve noa Harpyskor t_196_00154_00_000
mit 4-teiligem Zusatzballast - with 4-parted additional counterweight - avec contrepoids additionnel en quatre éléments - con zavorra supplementare in quattro parti
con contrapeso adicional compuesto de cuatro piezas - ¢ AononHUTENbHbIM 6annacTom CocTOALMM U3 4-X YacTei
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Traglasten

Lifting capacities T
Forces de levage ¢ Portate

Tablas de carga * Fpysonogabemuocrn

10,5-35m 360° n3,2t
0 =1 QD =i EN
! 10,5 m 15,4 m 20,3 m 252 m 30,1m 32,6 m 35m ‘ !
4—;5 m *k *k Hk *k ke *k 4—;5 m
3 30,4 19,7 15,4 3
3,5 27,7 20,2 15,5 17,5 13,1 3,5
4 25,2 20,6 15,6 18 13 15,1 10,4 4
4,5 23,1 21,2 15,9 18,3 13 14,8 10,3 10,7 7,5 4,5
5 21,2 21 16,1 18,3 12,8 14,3 10,2 10,6 7,4 9 5,6 5
6 17 16,6 16,1 15,3 12,5 13,3 10 10,2 7,2 8,8 54 7,4 3,7 6
7 12,9 13,3 13,3 12,4 12,2 11,7 9,9 9,6 7 8,5 5,2 7,2 3,5 7
8 10,6 10,6 10,4 10,4 9,8 9,6 8,9 6,8 8,1 5 6,9 3,3 8
9 8,6 8,6 8,8 8,8 8,4 8,4 8 6,5 7,7 4,8 6,6 2,8 9
10 7,2 7,2 7,4 7,4 7,3 7,3 7 6 6,8 4,6 6,3 2,6 10
11 6,1 6,1 6,3 6,3 6,4 6,4 6,1 5,8 6 4,5 5,9 2,5 11
12 53 53 54 54 55 55 5,4 5,4 53 4,3 5,2 2,4 12
13 4,7 4,7 4,8 4,8 4,8 4,8 4,7 4,2 4,6 2,3 13
14 4,2 4,2 4,2 4,2 4,3 4,3 4,2 4 41 2,2 14
15 3,7 3,7 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,7 21 15
16 3,2 3,2 3,3 3,3 3,4 3,4 3,4 3,4 3,3 2 16
17 2,9 2,9 3 3 3 3 3 3 3 1,9 17
18 2,6 2,6 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 1,8 18
19 2,3 2,3 24 24 24 2,4 2,4 1,6 19
20 2,1 2,1 2,1 2,1 2,2 2,2 2,2 1,4 20
21 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,2 21
22 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,1 22
23 1,5 1,5 1,5 1,5 1,6 0,9 23
24 1,3 1,3 1,4 1,4 1,4 0,8 24
25 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 0,7 25
26 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 26
27 0,9 0,9 1 1 1 27
28 0,8 0,8 0,8 28
29 0,7 0,7 0,7 29
30 0,6 30
** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione - cargas telescopables - TeneckonupoBanu1e noa Harpyakor t_196_00013_00_000
10,5-35m 360° “1,5t
b =i =\
! 10,5 m 15,4 m 20,3 m 252m 30,1m 32,6 m 35m ‘ !
4—;5 m *k *k Hk ko *k *k 4—;5 m
3 30,3 19,7 15,4 3
3,5 27,5 20,2 15,5 17,5 13,1 3,5
4 25 20,6 15,6 18 13 15,1 10,4 4
4,5 22,9 20,8 15,9 18,3 13 14,8 10,3 10,7 7,5 4,5
5 20,3 19,2 16,1 171 12,8 14,3 10,2 10,6 7,4 9 5,6 5
6 15,2 14,7 14,7 13,5 12,4 12,6 10 10,2 7,2 8,8 5,4 7,4 3,7 6
7 11,3 11,7 11,7 11 11 10,3 9,9 9,6 7 8,5 5,2 7,2 3,5 7
8 9,3 9,3 9,1 9,1 8,6 8,6 8,2 6,8 7,9 5 6,9 3,3 8
9 7,6 7,6 7,7 7,7 7,3 7,3 7 6,5 6,8 4,8 6,6 2,8 9
10 6,3 6,3 6,4 6,4 6,3 6,3 6 5,9 5,9 4,6 SN 2,6 10
11 53 5,3 55 55 5,4 5,4 5,2 52 51 4,5 5 2,5 11
12 4,5 4,5 4,6 4,6 4,7 4,7 4,5 4,5 4,5 4,3 4,4 2,4 12
13 4 4 41 41 4 4 3,9 3,9 3,8 2,3 13
14 3,5 3,5 3,6 3,6 3,5 3,5 3,5 3,5 3,4 2,2 14
15 3 3 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 3 2,1 15
16 2,6 2,6 2,7 2,7 2,8 2,8 2,7 2,7 2,7 2 16
17 2,3 2,3 2,4 2,4 2,4 2,4 2,4 2,4 2,4 1,9 17
18 2,1 2,1 2,2 2,2 2,2 2,2 2,1 1,8 18
19 1,8 1,8 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,6 19
20 1,6 1,6 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,4 20
21 1,4 1,4 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,2 21
22 1,2 1,2 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 1,1 22
23 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 0,9 23
24 1 1 1 1 1 0,8 24
25 0,8 0,8 0,9 0,9 0,9 0,7 25
26 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 26
27 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 27

** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione - cargas telescopables - Teneckonuposanu1e noa Harpyskoi  t_196_00016_00_000
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Traglasten

Lifting capacities T
Forces de levage ¢ Portate

Tablas de carga * FpysonoabemHocTb

0° 6,5&1,5t
( ) sg==s | EN

» 10,5 m 15,4 m \ ;
- m 6,5t 1,5t 6,5t 1,5t - m
3 12,2 11,1 12,5 10,7 3
3,5 10,8 9,9 11,1 9,2 3,5
4 9,6 8,7 9,9 7,9 4
4,5 8,7 7,3 8,9 6,9 4,5
5 7,8 6,2 8,1 6,1 5
6 6,4 4,6 6,7 4,8 6
7 54 3,5 57 3,7 7
8 4,8 2,9 8
9 3,9 2,3 9
10 3,3 1,9 10
11 2,8 1,5 11
12 2,4 1,2 12

0° = nach hinten - over rear - en arriére - sul posteriore - hacia atras - cTpena nosepHyTa Hasaa t_196_00129_00_000 / 00136_00_000

360°| (3,3 F(.Si,i'léﬁ
— =)

/‘ 10,5m 15,4 m | ;
- m 3,3t 32t 1,5t 33t 32t 1,5t - m
3 6,9 7,4 3
3,5 6,9 6,8 55 5,9 3,5
4 57 5,6 4,4 4,8 4
4,5 4,7 4,7 3,6 4 4,5
5 4 3,9 3 3,4 5
6 2,9 2,8 2 3,2 3,2 2,4 6
7 21 2 1,3 2,4 2,4 1,7 7
8 1,8 1,8 1,1 8
9 1,3 1,3 0,6 9
10 0,9 0,9 10

t_196_00171_00_000 / 00149_00_000 / 00152_00_000
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Lifting heights T
Hauteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento
Alturas de elevacién * Boicora nogbema

40 n
38
36
34
32
30
28
26
24
22
20
18
16

14

12

10

$2379

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 m
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Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage ° Portate TK
Tablas de carga * FpysonoabemHocTs

10,5-35m 95m 360° n6,5t
sl Laal = EN
T K
10,5 m 252 m 30,1 m
» 9,5m 95m 9,5m »

_.i m 0° 20° 40° 60° | 0° *x 20° *x 40° ok 60° *x 0° o 20° *x 40° o 60° o 4_.: m

3 6 89

35 |6 3%

4 6 42 4

4,5 6 4 6 6 4,5

5 59 3,9 6 6 5

6 53 34 6 6 5 5 6

7 49 31 29 57 57 49 49 7

8 45 29 27 53 53 4 4 48 48 8

9 41 2,7 25 24|5 5 38 38 45 45 35 35 9
10 38 25 24 23|48 48 35 35 29 29 43 43 32 32 10
11 35 24 23 23|45 45 33 33 28 28 41 41 3 38 11
12 32 22 22 23|42 42 31 31 27 27 23 23|39 39 29 29 25 25 12
13 3 21 21 4 4 3 3 26 26 23 23|37 37 28 28 25 25 23 23 13
14 27 2 2 38 38 29 29 25 25 23 23|34 34 27 27 24 24 22 22 14
15 25 2 35 35 27 27 25 25 23 23|32 32 26 26 23 23 22 22 15
16 23 19 33 33 26 26 24 24 22 22|83 3 25 25 23 23 21 21 16
17 31 31 26 26 23 23 22 22|29 29 24 24 22 22 21 21 17
18 3 3 25 25 23 23 22 22|28 28 24 24 22 22 2 2 18
19 28 28 24 24 22 22 22 22|27 27 23 23 21 21 2 2 19
20 27 27 23 23 22 22 26 26 22 22 21 21 2 2 20
21 26 26 23 23 21 21 2,518 2i51 Fololo ol ol Eol s Fol o 21
22 25 25 22 22 21 21 24 24 21 21 2 2 19 19 22
23 24 24 21 21 21 21 23 23 2 2 19 19 23
24 22 22 21 21 2 2 21 21 2 2 19 19 24
25 2 2 2 2 2 2 1,9 19 19 19 19 19 25
26 18 18 19 19 18 18 19 19 18 18 26
27 1,7 1,7 18 18 16 16 17 1,7 18 18 27
28 1,5 15 16 1,6 15 15 16 16 1,7 17 28
29 14 1,4 15 15 1,3 1,3 15 15 15 15 29
30 1,3 1,3 1,4 14 12 12 13 1,3 30
31 1,2 1,2 1,1 11 12 1,2 31
32 S G 1 5 32
33 09 09 1 1 33
34 08 08 09 09 34
35 0,7 07 35
36 06 06 36

** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione t_196_00033_00_000 / 00041_00_000 / 00049_00_000 / 00057_00_000
cargas telescopables - TeneckonuposaHue noa Harpyskown
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Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage * Portate TK
Tablas de carga * FpysonoasemHocTb

105-35m 95m 360° n6,5 t
== 1] = EN
T K
32,6 m 35 m
f 9,5m 9,5m »
,_.i m 0° o 20° o 40° ox 60° o 0° x 20° o 40° o 60° *x ._.5 m
7 4,4 4,4 7
8 4,3 4,2 3,9 2,3 8
¢l 4,2 4 3,8 2,2 9
10 4 3,8 3,2 3,1 3,7 2 10
11 3,9 3,6 3 3 3,5 1,9 2,8 1,8 11
12 3,7 3,5 2,9 2,9 3,3 1,8 2,7 1,7 12
13 3,5 3,3 2,8 2,8 2,4 2,4 3,2 1,7 2,6 1,6 13
14 3,3 2,9 2,7 2,7 2,3 2,3 21 2,1 3 1,6 2,5 1,5 2,2 1,5 14
15 3,2 2,7 2,6 2,6 2,2 2,2 2,1 21 2,9 1,5 2,5 1,4 2,2 1,4 2 1,4 15
16 3 2,6 2,5 2,5 2,2 2,2 2,1 21 2,8 1,4 2,4 1,4 2,1 1,3 2 1,3 16
17 2,8 2,5 2,4 2,4 21 21 2 2 2,7 1,2 2,3 1,3 21 1,3 1,9 1,2 17
18 2,7 2,4 2,3 2,3 2,1 21 2 2 2,6 1,1 2,2 1,2 2 1,2 1,9 11 18
19 2,6 2,4 2,2 2,2 2 2 1,9 1,9 2,5 0,9 2,2 1,1 2 1 1,9 1 19
20 2,5 2,3 2,2 2,2 2 2 1,9 1,9 2,4 0,8 2,1 0,9 1,9 0,9 1,8 0,9 20
21 2,4 2,2 2,1 21 1,9 1,9 1,9 1,9 2,3 0,7 2 0,8 1,9 0,8 1,8 0,8 21
22 2,3 2,2 21 2,1 1,9 1,9 1,9 1,9 2,3 0,5 2 0,7 1,8 0,7 1,8 0,7 22
23 2,2 2,1 2 2 1,9 1,9 1,8 1,8 2,2 0,4 1,9 0,6 1,8 0,6 1,8 0,6 23
24 2,1 2 2 2 1,8 1,8 2 1,9 0,5 1,8 0,5 1,7 0,5 24
25 1,9 1,9 1,9 1,9 1,8 1,8 1,9 1,8 1,7 25
26 1,7 1,7 1,9 1,9 1,8 1,8 1,7 1,8 1,7 26
27 1,6 1,6 1,8 1,8 1,7 1,7 1,5 1,7 1,7 27
28 1,4 1,4 1,6 1,6 1,7 1,7 1,4 1,6 1,6 28
29 1,3 1,3 1,5 1,5 1,5 1,5 1,3 1,4 1,5 29
30 1,2 1,2 1,3 1,3 1,4 1,4 1,2 1,3 1,4 30
31 1,1 1 1,2 1,2 1,3 1,3 1 1,2 1,3 31
32 1 0,9 1,1 1.1 0,9 1,1 1.1 32
33 0,9 0,8 1 1 0,8 1 33
34 0,8 0,7 0,9 0,9 0,7 0,9 34
35 0,7 0,6 0,8 0,8 0,6 0,8 35
36 0,6 0,5 0,7 0,7 0,6 0,7 36
37 0,5 0,5 0,6 37
38 0,5 0,4 0,5 38
39 0,4 39
** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione t_196_00033_00_000 / 00041_00_000 / 00049_00_000 / 00057_00_000

cargas telescopables - TeneckonMpoBaHue NoA Harpy3Koi
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Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage ¢ Portate TK
Tablas de carga * FpysonoabemHocTb

10,5-35m 95m 360° n1 5t
= M1 () uls EN
T K
10,5 m 252m 30,1 m
f 9,5m 9,5m 95m f
‘-’i m 0° 20° 40° 60° | 0° = 00° ™ 40° *  §o° ** 0° = 0p° ™ 40° =  §O°  ** ,_.: m
3 6 3
3,5 6 3,5
4 6 4,2 4
4,5 6 4 6 6 4,5
5 59 39 6 6 5
6 53 34 6 6 5 5 6
7 49 31 29 57 57 49 49 7
8 45 29 27 53 53 4 4 48 4,8 8
9 41 2,7 25 24 |5 5 38 38 45 45 35 35 9
10 38 25 24 23|48 48 35 35 29 29 43 43 32 32 10
11 35 24 23 23|45 45 33 33 28 28 41 41 3 3 11
12 32 22 22 23|42 42 31 31 27 27 23 23|39 39 29 29 25 25 12
13 3 21 21 4 4 3 3 , 26 23 23|37 37 28 28 25 25 23 23 13
14 27 2 2 36 36 29 29 25 25 23 23|33 33 27 27 24 24 22 22 14
15 25 2 32 32 27 27 25 25 23 23|3 3 26 26 23 23 22 22 15
16 23 19 29 29 26 26 24 24 22 22|26 26 25 25 23 23 21 21 16
17 26 26 26 26 23 23 22 22|24 24 24 24 22 22 21 21 17
18 23 23 25 25 23 23 22 22|21 21 23 23 22 22 2 2 18
19 2 2 23 23 22 22 22 2219 19 22 22 21 21 2 2 19
20 18 18 21 21 22 22 1,7 1,7 19 19 21 21 2 2 20
21 16 16 18 18 2 2 15 15 1,7 17 19 19 2 2 21
22 14 14 16 16 18 18 13 13 15 15 17 17 18 18 22
23 1,3 13 14 14 16 1,6 12 12 14 14 16 1,6 23
24 1,1 11 13 13 14 14 1 1 1,2 12 14 14 24
25 1 1 1,1 11 12 12 09 09 11 11 12 1.2 25
26 08 08 1 1 08 08 09 09 1 1 26
27 0,7 07 08 08 o6 06 08 08 09 09 27
28 06 06 0,7 07 o5 05 07 07 08 08 28
29 05 05 06 06 04 04 06 06 06 06 29
30 04 04 05 05 05 05 30

** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione t_196_00040_00_000 / 00048_00_000 / 00056_00_000 / 00064_00_000
cargas telescopables - TeneckonupoBaHue NoA HarpysKon

105-35m 95m 360° n1 5t
;99”6 ! i ‘! ( ) samms | EN
T K
32,6 m 35m
! 9,5m 95m !
,_.i m 0° *x 20° *x 40° o 60° *x 0° *x 20° o 40° *ox 60° *x ,_.5 m
7 4,4 4,4 7
8 4,3 4,2 3,9 2,3 8
9 4,2 4 3,8 2,2 9
10 4 3,8 3,2 3,1 3,7 2 10
11 3,9 3,6 3 3 3,5 1,9 2,8 1,8 11
12 3,7 3,5 2,9 2,9 3,3 1,8 2,7 1,7 12
13 3,5 3,3 2,8 2,8 2,4 2,4 3,2 1,7 2,6 1,6 13
14 3,2 2,9 2,7 2,7 2,3 2,3 2,1 2,1 3 1,6 2,5 1,5 2,2 1,5 14
15 2,9 2,7 2,6 2,6 2,2 2,2 2,1 2,1 2,7 1,5 2,5 1,4 2,2 1,4 2 1,4 15
16 2,5 2,5 2,5 2,5 2,2 2,2 2,1 2,1 2,4 1,4 2,4 1,4 2,1 1,3 2 1,3 16
17 2,3 2,3 2,4 2,4 2,1 2,1 2 2 2,2 1,2 2,3 1,3 21 1,3 1,9 1,2 17
18 2 2 2,3 2,3 2,1 21 2 2 1,9 1,1 2,2 1,2 2 1,2 1,9 1,1 18
19 1,8 1,8 21 2,1 2 2 1,9 1,9 1,7 0,9 2 1,1 2 1 1,9 1 19
20 1,6 1,6 1,9 1,9 2 2 1,9 1,9 1,5 0,8 1,8 0,9 1,9 0,9 1,8 0,9 20
21 1,4 1,4 1,7 1,7 1,9 1,9 1,9 1,9 1,3 0,7 1,6 0,8 1,8 0,8 1,8 0,8 21
22 1,2 1,2 1,5 1,5 1,7 1,7 1,8 1,8 1,2 0,5 1,4 0,7 1,6 0,7 1,7 0,7 22
23 1,1 1,1 1,3 1,3 1,5 1,5 1,6 1,6 1 0,4 1,3 0,6 1,5 0,6 1,6 0,6 23
24 0,9 0,9 1,2 1,2 1,3 1,3 0,9 1,1 0, 1,3 0,5 1,4 0,5 24
25 0,8 0,8 1 1 1,2 1,2 0,8 1 1,1 25
26 0,7 0,7 0,9 0,9 1 1 0,6 0,9 1 26
27 0,6 0,6 0,8 0,8 0,9 0,9 0,5 0,7 0,9 27
28 0,5 0,5 0,7 0,7 0,8 0,8 0,4 0,6 0,7 28
29 0,6 0,6 0,7 0,7 0,5 0,6 29
30 0,5 0,5 0,5 0,5 0,4 0,5 30
31 0,4 0,4 0,4 31
** teleskopierbare Lasten - telescopable loads - capacités de levage en télescopage - portate del braccio in estensione t_196_00040_00_000 / 00048_00_000 / 00056_00_000 / 00064_00_000

cargas telescopables - TeneckonMpoBaHue Noa Harpy3Koi
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Hubhéhen

Lifting heights TK
Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién ¢ Boicora nogsema

52
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Avusstattung

Equipment

Equipement ¢ Equipaggiamento
Equipamiento * O6opy

Kranoberwagen

Rahmen Eigengefertigte, verwindungssteife Kasten- Rahmen Eigengefertigte, verwindungssteife Schweil3-
konstruktion aus hochfestem Feinkorn- konstruktion aus hochfestem Feinkorn-
Baustahl. Baustahl. 1-reihige Kugeldrehverbindung.

Abstiitzungen 4-Punkt-Abstiitzung, horizontal und vertikal Hydrauliksystem 1 Axialkolben-Verstellpumpe und 1 Zahn-
vollhydraulisch ausschiebbar. Bedienung mit radpumpe, offene Hydraulik-Kreislaufe mit
Fernsteuerung, automatische Abstiitz- elektronischer ,load sensing”, 4 Arbeitsbewe-
nivellierung, elektronische Neigungsanzeige. gungen gleichzeitig fahrbar.

Motor 6-2ylinder-Diesel, Fabrikat Mercedes-Benz, Steuerung Durch.selbstzentriergnde 4facfh-Handsteuer—
wassergekihlt, Leistung 205 kW (278 PS), hebellln der Krankabine und Uber \(erstellen
max. Drehmoment 1100 Nm. der Dieselmotor-Drehzahl, eIektr.onlsche Vor-
Abgasemissionen entsprechend Richtlinien steuerung und stufenlose Regulierung aller
97/68/EG oder EPA/CARB. gL e
Kraftstoffbehalter: 310 I. Hubwerk Axialkolben-Konstantmotor, Hubtrommel mit

Getriebe ZF-Lastschalt-Wendegetriebe mit Dreh- eingebautem Planetengetriebe und feder-

o belasteter Haltebremse, Antrieb im offenen
momentwandler, Lock-up-Kupplung; inte- Olkreislauf
griertes Verteilergetriebe; 6 Vorwarts- und :
2 Rickwartsgéange. Wippwerk 1 Differentialzylinder mit vorgesteuertem

Achsen Vorne: Planetenachse mit Differentialsperre, Szl
lenkbar. Drehwerk Hydromotor, Planetengetriebe mit feder-
Hinten: Planetenachse mit Differentialsperre, belasteter Haltebremse, Antrieb im offenen
lenkbar. Olkreislauf, Drehgeschwindigkeit stufenlos

Federung Hydropneumatische Achsfederung, icieloeic
hydraulisch blockierbar. Krankabine Korrosionsbesténdig, groBes Sichtfeld,

Bereifung 4fach. ReifengréBe: 14.00 R 25 (385/95 R 25). . . Slcherhelt§yerglasung.

Sicherheits- LICCON2-Uberlastanlage, Hubendbegren-

Lenkung Mechanische Lenkung der Vorderachse, einrichtungen zung, Sicherheitsventile gegen Rohr- und
hydraulisch unterstitzt, Reservelenkpum- Schlauchbriiche.
pe, Lenkung der Hinterachse hydraulisch - :
zuschaltbar. Hydrostatisc.:he Lenkung beider Teleskopausleger ;yﬁ?;euqiﬁ:# %I:W:Jer;dl_gs'{tatleelsel;okgg?ge:éan
Achsen aus der Krankabine. Auslegerlange: 10,5 m — 35 m.

Bremsen Betriebsbremse: Allrad-Servo-Druckluft- Ballast 1,5 t Grundballast, fest montiert an der
bremse, alle Achsen sind mit Scheiben- Drehbiihne.
bremsen ausgestattet, 2-Kreisanlage.

Handbremse: Federspeicher auf die Rader
beider Achsen wirkend. ZIISCII'ZCIUSI"iiSI'Illlg

Fahrerhaus 2-Mann-Fahrerhaus in Stahlblechausfuh-
rung, tauchgrundiert und pulverbeschichtet, Klappspitze Einfach-Klappspitze 9,5 m lang,
mit Kontroll- und Bedienungselementen fiir unter 0°, 20°, 40° oder 60° montierbar.
den Fahrbetrieb.

Bereifung 4fach. ReifengroBe: 16.00 R 25 (445/95 R 25).

Elektr. Anlage

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleich-
strom, 2 Batterien mit je 110 Ah.

Ballastiervorrichtung Hydraulikzylinder an der Drehbiihne.

Zusatzballast

5t fur einen Gesamtballast von 6,5 t.

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.
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Avusstattung
Equipment

Equipement ¢ Equipaggiamento
Equipamiento * O6opynosanne

Frame

Outriggers

Engine

Gearbox

Axles

Suspension

Tyres
Steering

Brakes

Driver‘s cab

Electrical system

Liebherr designed and manufactured, box
type, torsion resistant, all-welded construc-
tion made of high-tensile structural steel.

4-point supporting system, hydraulically tele-
scopable into horizontal and vertical direction.
Operation with remote control, automatic sup-
port leveling, electronic inclination display.

Diesel, 6 cylinder, watercooled, make
Mercedes-Benz, output 205 kW (278 h.p.),
max. torque 1100 Nm.

Exhaust emissions acc. to 97/68/EG or
EPA/CARB. Fuel tank capacity: 310 litres.

ZF power-shift gear with torque converter,
lock-up, transfer case; 6 forward and
2 reverse speeds.

Front: planetary axle with differential lock,
steerable.
Rear: planetary axle with differential lock,
steerable.

Hydropneumatic suspension, lockable
hydraulically.

4 tyres. Tyre size: 14.00 R 25 (385/95 R 25).

Front axle mechanically steered, with
hydraulic power assistance and stand-by
steering pump.

Rear axle hydraulically steered. Both axles
steered hydrostatically from crane cab.

Service brake: all-wheel servo-air brake, all
axles are equipped with disc brakes, dual
circuit.

Hand brake: spring loaded, acting on all
wheels.

Two-men driving cab, steel sheet design,
with dipping varnish and powder coating.
With controls and instruments for driving.

Modern data bus technique, 24 Volt DC,
2 batteries of 110 Ah each.

Frame Liebherr-made, torsion-resistant, welded
construction of high-tensile structural steel,
single-row ball bearing slewing ring.

Hydraulic system One variable display axial piston pump and
one gear type pump, open hydraulic circuits
with electronic “load sensing”, 4 working
movements simultaneously operational.

Crane control By selfcentering four directional joysticks in the
crane cabin and by varying the speed of the
diesel engine, electronic precontrol and step-
less regulation of all crane movements.

Hoist gear Axial piston fixed displacement motor, hoist
drum with integrated planetary gear and
spring-loaded static brake, actuation by open
regulated oil circuit.

Luffing gear 1 differential hydraulic ram with pilot locking
valve.
Slewing gear Hydraulic motor, planetary gear with spring

loaded static brake, actuation by open oil
circuit. Continuous control of slewing speed.

Crane cab Corrosion resistant, large field of vision,
safety glazing.
Safety devices LICCON2 safe load indicator, hoist limit

switch, safety valves against pipe and
hose rupture.

Telescopic boom 1 boom pivot section and 3 telescopic
sections. All sections hydraulically
extendable under load.

Boom length: 10.5 m — 35 m.

Counterweight 1.5 t basic ballast, permanently mounted to
the superstructure.

Additional equipment

Folding jib Single folding jib, 9.5 m long, installation at
0°, 20°, 40° or 60°.

Tyres 4 tyres. Tyre size: 16.00 R 25 (445/95 R 25).

Ballasting device Hydraulic ram on the superstructure.

Additional

counterweight 5 t for a total counterweight of 6.5 t.

Other items of equipment available on request.
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Chassis

Calage

Moteur

Boite

Essieux

Suspension

Pneumatiques

Direction

Freins

Cabine

Installation
électrique

Fabrication Liebherr, construction en caisson
indéformable, en acier grain fin a haute
résistance.

Dispositif de calage horizontal et vertical en

4 points, entierement déployable hydraulique-
ment. Utilisation avec commande a distance,
mise a niveau automatique du calage,
inclinometre électronique.

Diesel, 6 cylindres, marque Mercedes-Benz,
refroidissement par eau, puissance 205 kW
(278 ch), couple maxi. 1100 Nm.

Emissions des gaz d‘échappement conformes
aux directives 97/68/EG ou EPA/CARB.
Capacité du réservoir carburant: 310 .

Boite de vitesse, marque ZF, avec convertis-
seur de couple, «lock-up», boite de transfert;
6 rapports AV et 2 AR.

Essieu AV: a trains planétaires avec blocage
de différentiel, directeur.
Essieu AR: a trains planétaires avec blocage
de différentiel, directeur.

Suspension hydropneumatique, blocable
hydrauliquement.

4 pneumatiques. Dimension des pneuma-
tiques: 14.00 R 25 (385/95 R 25).

Direction mécanique a assistance hydrau-
lique de I'essieu avant. Pompe de secours.
Direction de I'essieu arriere enclenchable
hydrauliquement. Direction hydrostatique
des deux essieux a commande depuis la
cabine du grutier.

Freins de service: servofrein a air comprimé,
tous les essieux sont munis de freins a
disque, a 2 circuits.

Frein & main: par cylindres a ressort, agis-
sant sur les roues.

Cabine conducteur bi-place en téle d’acier
revétue anti-corrosion par bain de cata-
phorése, peinte par poudrage polyester et
cuisson au four comportant tous les organes
de commande et de contréle

nécessaires a la conduite du véhicule.

Technique moderne de transmission de don-
nées par BUS de données, courant continu
24 Volts, 2 batteries de 110 Ah chacune.

Chassis Fabrication Liebherr, construction mécano-
soudée en tole d’acier a haute résistance a
grains fins. Couronne d’orientation a

1 rangée de billes.

Systéme
hydraulique

1 pompe a débit variable a piston axiaux et

1 pompe a engrenage, circuits hydrauliques
ouverts avec «load sensing» électronique,

4 mouvements de travail pouvant étre exécu-
tés simultanément.

Commande dans la cabine du grutier via

4 manipulateurs a retour automatique en
position neutre et régulation du régime du
moteur diesel, servocommande électronique
et régulation continue de tous les mouve-
ments de la grue.

Moteur hydraulique a cylindrée constante,
treuil a réducteur planétaire incorporé et
frein a ressort, en circuit hydraulique ouvert.

Commande

Mécan. de levage

Mécan. de relevage 1 vérin différentiel, avec clapet anti-retour de
sécurité.

Orientation Moteur hydraulique, réducteur planétaire,
frein d’arrét commandé par ressort en circuit
hydraulique ouvert. Vitesse d’orientation

réglable en continu.

Cabine de grue Résistante a la corrosion, visibilité

panoramique, avec vitrage de sécurité.
Controleur de I'état de charge LICCON?2, fin
de course de levage, soupapes de sécurité
sur tubes et flexibles contre rupture.

Dispositifs de
sécurité

Fléche télescopique Fleche a télescopage hydraulique formée
d’un élément de base et de 3 éléments téles-
copables en charge.

Longueur de fleche: 10,5 m — 35 m.

Contrepoids de base de 1,5 t, fixé sur la
partie tournante.

Equipement supplémentaire

Fléchette pliante Fléchette pliante simple, longueur 9,5 m,
montable a 0°, 20°, 40° ou 60°.

Contrepoids

Pneumatiques 4 pneumatiques. Dimension des pneuma-

tiques: 16.00 R 25 (445/95 R 25).

Dispositif de lestage Vérin hydraulique sur la partie tournante.

Contrepoids

additionnel 5t pour un contrepoids total de 6,5 t.

Autres équipements supplémentaires sur demande.
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Avutotelaio

Telaio

Stabilizzatori

Motore

Cambio

Assi

Sospensioni

Pneumatici
Sterzo

Freni

Cabina di guida

Impianto elettrico

Produzione Liebherr, struttura di tipo sca-
tolato antitorsione in acciaio a grana fine a
elevato grado di snervamento.

Dispositivo di stabilizzazione in 4 punti, com-
pletamente idraulico. Utilizzo con radioco-
mando, livellamento stabilizzatori automatico,
indicatore inclinazione elettronico.

Diesel, 6 cilindri, marca Mercedes-Benz, raf-
freddato ad acqua, potenza 205 kW (278 CV),
coppia max. 1100 Nm.

Emissioni gas di scarico in base alle direttive
97/68/EG o EPA/CARB.

Capacita serbatoio carburante: 310 It.

Cambio automatico con convertitore di cop-
pia, 6 marce avanti e 2 retromarce, ripartitore-
riduttore.

Assi 1 e 2 sterzanti, con riduttori planetari e
con bloccaggio dei differenziali.

Tutti gli assi hanno una sospensione idrop-
neumatica “Niveaumatik” autolivellante,
bloccabile idraulicamente.

4 gomme. Dimensione: 14.00 R 25 (385/95 R 25).
Servosterzo con due circuiti idraulici, coman-
do meccanico servoassistito dalla cabina di
guida, idrostatico dalla cabina gru. Pompa di
soccorso azionata dalla trasmissione.

Freno di servizio: pneumatico servoassistito
su tutte le ruote, tutti gli assi sono equipag-
giati con i freni a disco, a doppio circuito.
Freno a mano: di tipo meccanico agente su
tutti gli assi.

Cabina spaziosa in lamiera d‘acciaio zincato,
a sospensione elastica, con vetratura di sicu-
rezza completa di moderna strumentazione.
Moderna tecnica di trasmissione “data bus”,
corrente continua di 24 Volt, 2 batterie con
ciascuna 110 Ah.

Telaio

Impianto idraulico

Comando

Argani di solleva-
mento

Sollevamento
braccio

Rotazione

Cabina di manovra

Dispositivi
di sicurezza

Braccio telescopico

Contrappeso

Produzione Liebherr, struttura saldata
antitorsione in acciaio a grana fine ad elevato
grado di snervamento. Ralla con singola
corona di rulli.

1 motore a pistoni assiali e 1 pompa ad
ingranaggi, circuito idraulico aperto con “load
sensing” elettronico, 4 movimenti possibili
contemporaneamente.

Per mezzo di manipolatori a ritorno automati-
co in posizione neutra e mediante la regola-
zione dei giri del motore. Comandi a controllo
elettronico che permettono una regolazione
progressiva di tutti i movimenti della gru.

Motore a cilindrata fissa e pistoni assiali, tam-
buro dell‘argano con riduttore epicicloidale
incorporato e freno di arresto multidisco
meccanico.

Cilindro idraulico con valvola di blocco
pilotata nel circuito di comando.

Motore idraulico a cilindrata fi ssa, riduttore
epicicloidale e freno di arresto di tipo mec-
canico ad azionamento idraulico. Comando
continuo della velocita di rotazione.
Resistente alla corrosione con vetratura di
sicurezza.

Limitatore di carico elettronico LICCON2,
interruttori di fine corsa sollevamento, valvole
di sicurezza.

1 elemento di base e 3 elementi telescopici,
sfilabili idraulicamente sotto carico.
Lunghezza braccio: 10,5 m - 35 m.
Contrappeso principale 1,5 t, montato sulla
piattaforma girevole.

Falcone ribaltabile
Pneumatici
Dispositivo di
zavorramento
Zavorra addizionale

9,5 m con inclinazione 0°, 20°, 40° o 60°.
4 gomme. Dimensione: 16.00 R 25 (445/95 R 25),

Cilindro idraulico sulla piattaforma girevole.
5t per il contrappeso totale di 6,5 t.

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.
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Bastidor

Estabilizadores

Motor

Transmision

Ejes

Suspension

Cubiertas
Direccion

Frenos

Cabina

Sistema eléctrico

Disefiado y fabricado por Liebherr, tipo cajéon,
resistente a la torsion, construccion totalmen-
te soldada, fabricado en chapa de acero de
grano fino de alta resistencia.

4 puntos de apoyo, con movilidad horizontal y
vertical totalmente hidraulica. Accionamiento
por telemando, nivelacién automatica,
indicacién de inclinacién electrénica

Diesel, marca Mercedes-Benz, 6 cilindros,
refrigerado por agua, potencia 205 kW

(278 CV), par méax. 1100 Nm.

Segun norma 97/68/CEE o EPA/CARB.
Capacidad de depdsito de combustible: 310 I.
Tipo “power-shift” con convertidor de par y
embrague puente del convertidor, 6 velocida-
des adelante y 2 atras, caja transfer.
Delantero: Eje de engranajes planetarios con
bloqueo de diferenciales, directriz.

Trasero: Eje de engranajes planetarios con
bloqueo de diferenciales, directriz.
Suspension hidroneumatica de los ejes, sis-
tema “Niveaumatik”, con bloqueo hidraulico.

4 cubiertas de tamario 14.00 R 25 (385/95 R 25).

Direccion mecanica al eje delantero, asistida
hidraulicamente, direccion auxiliar. Direccion
del eje trasero conmutable hidraulicamente.
Direccion hidroestatica de todos los ejes
desde la cabina de la grua.

Freno de servicio: servofreno neumatico con
actuacion a todas las ruedas, todos los ejes
estan dotados con frenos de discos, sistema
de 2 circuitos.

Freno de mano: por actuadores de muelle
operando sobre todas las ruedas.

Cabina doble fabricada en chapa de acero
totalmente galvanizada, con elementos de
control y mandos para la conduccién.
Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterias
con 110 Ah cada una.

Bastidor

Sistema hidraulico

Mando graa

Cabrestante

Inclinacién pluma

Mecanismo de giro

Cabina

Dispositivos de
seguridad

Pluma telescopica

Contrapeso

Fabricacion propia, construccion soldada
resistente a la torsion, fabricada en acero
estructural de grano fino de alta resistencia.
Unidn giratoria sobre bolas de 1 hilera.

1 bomba de desplazamiento variable de
pistones axiales y 1 bomba de engranajes,
circuitos hidraulicos abiertos regulados eléc-
tricamente con ,load sensing®, 4 movimien-
tos de trabajo simultaneos.

Palancas de control autocentrantes en la
cabina de la gria, reguladas por las rpm del
motor, pilotaje electrénico, y regulacién conti-
nua de todos los movimientos de la grda.

Motor de pistones axiales de desplazamiento
fijo, tambor de cabrestante con reductor de
planetarios integrado y freno de retencion
accionado por muelle.

Cilindro hidraulico diferencial con valvulas de
freno pilotadas.

Motor de pistones axiales de desplazamiento
fijo, reductor de planetarios, freno de muelle.
Velocidad de giro regulable sin escalonami-
ento.

Resistente a la corrosion, gran campo de
vision, acristalamiento de seguridad.

Limitador de cargas LICCON2, final de carre-
ra de subida de pasteca, valvulas de seguri-
dad contra la rotura de tuberias y latiguillos.

1 tramo base y 3 tramos telescépicos. Todos
los tramos se pueden telescopar hidraulica-
mente bajo carga.

Longitud de pluma: 10,5 m -35 m.

Placa base 1,5 t, fija en la superestructura.

Equipamiento adicional /alternativo

Plumin de celosia

Cubiertas
Dispositivo de
contrapesos

Plumin simple de 9,5 m con inclinacién de 0°,
20°, 40° y 60°, montable.

4 cubiertas, tamafio: 16.00 R 25 (445/95 R 25).

Cilindro hidraulico en la superestructura.

Contrapeso adicional 5t para un contrapeso total de 6,5 t.

Otro equipamiento bajo pedido.
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Ausstattung

Equipment

Equip t « Equipaggi &
Eauinami oo

el ~ gt o 4

Pama waccu

BbIHOCHbIE onopbl

Asurarenb

Kopo6ka nepegau

MocTb!

MoaBsecka

LLInHBI

Pynesoe
ynpaBeneHue

Topmosa

HKabuna Bogutens

AneKTpo-
o6opynoeaHue

YKecTkan NpocTpaHCTBEHHAA KOHCTPYKLMA
COBCTBEHHOrO M3rOTOBIIEHUA 3 BLICOKOMPOYHOWM
MENKO3EPHUCTON KOHCTPYKLUMOHHOM CTanu.

4 rMAPaBNNYECKK BblABUraeMble Mo
TOPU30HTaIN U BEPTUKaIM Gasnku ¢ ONopHBIMK
ruapounnuHapamu 1 6atumakamu. O6enyxu-
BaHWe NP1 NOMOLLY MyrbTa AUCTAHLYOHHOTO
yNpaBneHusi, aBTOMaTNYECKOE BblpaBHUBaHWE
Ha ornopax, 3MeKTPOHHas UHAUKALMS HaKIoHa.

6-LumMnuHAapoBLIK Typ6oansens Mercedes-Benz,
YKMAKOCTHOrO OXNTaXKAEHUA, MOLLHOCTL 205 KBT
(278 n.c.) MakcMMasnbHbIA KPyTALLMIA MOMEHT
1100 Nm.

BMUCCHA BBIXIOMHbIX Fa30B B COOTBETCTBUM C
Mpasunamu no 97/68/EG.

EmKocTb TonnmeHoro 6aka 310 1.

ABTOMaTHyeckan KopoOka nepesay

ZF 6 WG 210 ¢ ruapoAnHaM1yecKknm
npeobpasoBateniemM KpyTALLEro MOMEHTa,

6 nepeaady nepeaHero xo4a v 2 nepegadamu
3aAHero xoAa, BKAOYEHWe npusoaa
nepeaHero mMocTa.

O6a MocTa ynpasnfaemble 1 Bedyluue, ¢
nnaHeTapHbIM1 pelyKtopamMmu B CTynuuax
KOMNec 1 ¢ 6NOKUPYEMBIMU MEKKONECHBIMU
anpdpepeHumanamu.

Bce MoCThI OCHALLIEHb! TMAPONHEBMATUYECKON
NoABECKON C aBTOMATUYECKON PEryipOBKOM
YPOBHSA 1 MAPaBAMYECKON BIOKUPOBKOM.

4 opHOCKaTHbIX WWH pasmepom 14.00 R 25
(385/95 R 25).

MepeaHni MOCT UMeeT MexaHU4YECKHi
NpUBOZA yNpaBeH!s C rMAPOYCUIUTENEM.
3aaHuii MOCT UMEET rMapaBIMYECKHUit
npueod. O6a MocTa UMEIOT BO3MOXHOCTb
ynpaBeHnUs U3 KabuHbl MOBOPOTHOW YacTy.

Pabouwnit TopmMo3: NHEBMATUYECKME TOPMO3a
Ha BCe Koneca, ANCKOBbIE TOPMO3a Ha
Koniecax BCEX MOCTax, 2-KOHTYpHanA cuctema.
Py4Ho# TOpMO3: Npy>KMHHbIE
3HEProakKyMyATopbl C AeACTBUEM Ha
Koneca BCex MOCTOB.

MpocTtopHas 1 koMpopTabenbHan
COBPEMEHHOr0 An3anHa, KabuHa us
OLIMHKOBAHOrO CTaslbHOrO IUCTA, C
PE3MHO3NACTUYHON NOABECKOW, 6e30nacHbIM
OCTEKSIEHUEM, KOHTPOMBHBEIMMU NMpHBopamMy.
Linpposan nepenaya aaHHbIX. MoCTOAHHbBIA

TOK 24 B, 2 akKyMynATOpHbIe 6atapen no
110 A/uac.

MoeopoTHas uacrTb

Pama

MNMpuBoa KpaHa

YnpaseneHue

MoabemHbIN
MeXaHU3Mm

MexaHu3m
U3MEHEeHHA BblneTa
cTpenbl

MexaHu3m nosopoTa

Ka6uHa KpaHOBLUMKa

YcTtponcTtea
6esonacHocTH

TeneckonuuecKana

lNMpoTnBoBec

XecTkan cBapHasa KOHCTPYKUUA
COGCTBEHHOTO U3rOTOBNEHUA W3
BbICOKOMPOYHO! MENKO3EPHU-CTON CTanu.
Yepes oAHOPAAHOE POSIMKOBOE OMOPHO-
NOBOPOTHOE YCTPOWCTBO.

1 aKkcmanbHO-MOPLUHEBON perynmpyemMbii
Hacoc M 1 WwecTepéHyaTbin HAacoC, OTKPbITbIE
rMApaBriMyeckme KOHTYpPbl C 3NEKTPOHHbLIM
,Load Sensing*“; BO3MOXHO OJHOBpPEMEHHOE
BbINOSIHEHWE 4 PaBoYNX ABVKEHUN.

Mpy NOMOLLM CaMOLEHTPUPYIOLLMXCA

4-X NMO3ULIMOHHBIX PblYaroB yrnpasreHust

B kabvHe kpaHa 1 nyTem perynmpoBku

yncna o6opOTOB AN3ENBHOTO ABUraTens,
3MEKTPOHHOE BCromoraTternbHoe ynpaBsreHue
1 GeccTyneHyaToe ynpaeneHue Bcemu
OBVDKEHVSIMU KpaHa.

AKCHanbHO-NOPLLHEBOW peryaMpyembli
ruapomoTop.bapabaH nebeaku noaABLEMHOIO
MexaHW3Ma C NnaHeTapHbIM PeAyKTopoM

1 aBTOMaTUYECKUM HOPMasIbHO-3aKPbITHIM
MHOrOAMCKOBbLIM TOPMO30M.

1 ABYXCTOPOHHMIA TMAPOLMANHAP C
NPEAOXPaHUTENbHBIM KanaHom oBpaTHoro
xo4a.

AKCHanbHO-NOPLUHEBOW HEPErYIMPYEMbIn
rMapOMOTOP, MNaHeTapHbI peayKTop ¢
aBTOMAaTMYECKUM HOPMaslbHO-3aKPbITbIM
MHOrOAMCKOBLIM TOPMO30M U BeayLLen
wectepHen. MoCToAHHbIA KOHTPOJSIb CKOPOCTU
paboThl.

Koppo3noHHo-CToKasi, C LUMPOKMM 0630pOM.
OcrtekneHne 13 6esonacHoro crekna.

OrpaHnunuuntens rpysonoabemMHoct LICCON2,
KOHLIEBOM BbIKNtOUaTENb NOABEMA rPY3a,
npeAoXpaH1TenbHbIe U 3anopHbIe
rMapoknanaxbel AnA ciyvyaes paspbisa
rMAponpoBoAOs.

1 WapH1pHaA CeKuma 1 3 TeNEeCKONUUYECKUX
CeKLUWi. Bce Teneckonuueckne ceKuuii MoryT
BbIIBUratoTCA MOJ HArpy3Kom.

[Anuna ctpensl: 10,5 — 35 m.

OcHoBHoM npoTtneosec 1,5 T Ha NOBOPOTHOM
nnatgopme.

HAononHutensHoe o6bopyaoBanme

YAnuHUTenb cTpenbl

LLInHbI

YcTponcTBo
6annacTUpoBKu

L ONoNHUTenNbHbLIN
NpOTUBOBEC

OAOHOCEKLMOHHbIA 9,5 M, MOHTUpYeTCA Noa
yrnamu 0°, 20°, 40° 1 60° K OCHOBHOW
cTpene.

4 ofHoCKaTHbIE WKHLI pasmepom 16.00 R 25
(445/95 R 25).

'mapaBnUyecKkuin LMNMHAP Ha NOBOPOTHOM
nnarpopme

5 T AnA yBenuyeHus obLuero NnpoTMBoBeca A0
6,5T.

OcTanbHoe AoNOoNHUTeNbHOe oéopynosaﬂue — NO 3anpocCy 3aKa34uKe
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Symbolerklérung

Description of symbols
Explication des symboles ¢ Legenda simboli
Descripcion de los simbolos + O6bacHeHne cumeonos

Allgemeine Symbole - General symbols

Symboles généraux - Simboli generali
Simbolos generales - O6wme cumBonbl

Abstitzungen Fahrgeschwindigkeit
Outriggers Driving speed

re= Calage Vitesse de translation

el Stabilizzatori @ Velocita su strada
Estabilizadores Velocidad
BbIHOCHBIE onopbl CKOpOCTb NepeABuKeHNs!
Abstitzungen - frei auf Reifen Fahrgeschwindigkeit — Kriechgang
Outriggers — free on tyres Driving speed — Crawl speed

—— Calage - libre sur pneus N Vitesse de translation — Marche lente

aak Stabilizzatori — non stabilizzati su gomma S==Se Velocita su strada — Andatura da cantiere
Estabilizadores — sobre neuméaticos Velocidad — Marcha cangrejo
BbiHOCHbIE onopbl — cBOGOAHBI Ha konécax CkopocTb nepefBuxeHnst — MoHMxKeHHas
Achse Gang

= Axle Gear
- Essieu Vitesse

H Asse Velocita
Eje Marcha
MocTbl CkopocTb
Ausladung Hakenflasche / Traglast
Radius Hookblock / Capacity
Portée Moufle a crochet / Capacité de charge

Bozzello / Portata
Pasteca / Capacidad de carga
KptokoBas noasecka / [py3onogbeMHOCTb

Raggio di lavoro
Radio de trabajo
Boiner ctpensl

3

% oD "0

Auslegerlange Hubwerk
Boom length Hoist gear

1 Longueur de la fleche Treuil de levage
Lunghezza braccio Argano
Longitud de pluma Cabrestante
[nuHa ctpensbl MexaHnam nogbema
Auslegerstellung Kranfahrgestell
Boom position Crane carrier
Position de la fleche Chassis porteur

\ Posizionamento braccio = Autotelaio
Inclinacién de pluma Chasis
MonoxeHwue cTpensbl LLlaccu
Ballast Kranoberwagen
Counterweight Crane superstructure
= i d | Ghoeshon
I

Contrapeso Superestructura
MpoTtnBoBeC MoBopoTHast nnaTdopma kpaHa
Bereifung Norm
Tyres Standard
Pneumatiques EN Norme
Pneumatici Normativa
Cubiertas Norma
LLInHbI CraHpapt
Drehwerk / Arbeitsbereich Steigfahigkeit
Slewing gear / Working area Gradability
Mécanisme d’orientation / Plage de travail Aptitude a gravir les pentes
Rotazione / Raggio di lavoro Pendenza
Mecanismo de giro /Area de trabajo Capacidad motriz de ascension

MexaHnam nosoporta / Paboyas obnactb MpeogoneBaembii yron nogbema

Kranspezifische Symbole Crane specific symbols

Symboles spécifiques a la grue - Simboli specifici relativi alla gru
Simbolos especificos de gria - Cneuudunyeckmne ana KpaHa CUMBOSbI

Teleskopausleger Klappspitze
Telescopic boom Swing away jib
Fleche télescopique gssgge Fléchette pliante
Braccio telescopico Falcone

T Pluma telescépica K Plumin lateral

Teneckonuyeckas cTpena OTkuaHoOn YONUHUTENDb













